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©

ESCUELA DE INGENIERIAS
INDUSTRIALES

CURSO 2026 — 2027. 4° CURSO. 1¢ CUATRIMESTRE. Aula 54 Aulario IndUVa

El aula que figura en el encabezado es el de referencia. Cuando NO se dice nada, la clase se imparte en esta aula.
Las aulas estan situadas en el IndUVa, salvo algunas que corresponden a laboratorio, que pueden estar situadas en otro edificio. Se indica expresamente en el
horario. En aquellas horas que figura “sem ...” la clase solo se imparte en esas semanas. Para identificar la semana, consultar el Calendario Académico Eii Grados en
la web de la Escuela.

LOS GRUPOS PARA EL INTINERARIO DUAL SERAN: 3L- Instrumentacion Electrénica; 3L- Sistemas Robotizados, 3L Control y Comunicaciones

Industriales.

Lunes Martes Miércoles Jueves Viernes
Sistemas Robotizados (3L) Lab. . . Sistemas Robotizados (2L)
Robotica 1123 . Sistemas Robotizados (1L) Lab. Lab. Robotica 1123
Sistemas Robotica 1123 Semanas impares . .
Semanas pares . Semanas impares Mecatronica (L)
9.00-10.00 Electrénicos
. S Lab 1123
L -~ Reconfigurables Control y Comunicaciones (3L) o
Instrumentacién Electrénica Lab. 1123 Semanas pares Control y Comunicaciones (1L)
(1L) 1 Sem (2L) 1 Sem ' P Lab. 1123 Semanas pares
Sistemas Robotizados (1L) Lab. Sistemas Robqtlzados (2L)
. : . Lab. Robotica 1123
. . Sistemas Robotica 1123 Semanas impares ! -
Sistemas Robotizados (3L) Lab. . Semanas impares Mecatroénica (L)
10.00-11.00 : Electronicos
Robotica 1123 Semanas pares ' L Lab 1123
Reconfigurables Control y Comunicaciones (3L) L
Control y Comunicaciones (1L)
Lab. 1123 Semanas pares
Lab1123 Semanas pares
Modelado de Sistemas Robotizados (2L)
Sistemas Complejos | Sistemas Robotizados (1L) Lab. Lab. Robotica 1123 Mecatrénica (L)
11.00-12.00 Sistemas Robotizados (3L) Lab. (aula 15) Robotica 1123 Semanas impares Semanas impares Lab 1123
’ ) Robotica 1123 Semanas pares L o a
Microelectrénica (L) Lab TE-A | Control y Comunicaciones (2L)
Lab. 1123 Semanas pares




Sistemas Robotizados (3L) Lab.

Sistemas Robotizados (1L) Lab.

Sistemas Robotizados (2L)
Lab. Robotica 1123 Semanas

: Modelado de : . . L
12.00-13.00 Robotica 1123 Semanas pares Sistemas Complejos Robotica 1123 Semanas impares impares MeE:tg()ﬁlczzz (L)
Instrumentacion Electrénica (1L) (aula 15) L Microelectronica (L) A Lab TE-A | Control y Comunicaciones (2L)
Lab. 1123 Semanas pares
Sistemas Robotizados (3L) Lab. . . Sistemas Robotizados -
) Sistemas Robotizados . Mecatronica (L)
13.00-14.00 Robotica 1123 (2 semanas) (1L) Lab. Robotica 1123 (2L) Lab. Ropotlca 1123 4 sem Lab
(2 semanas) Semanas impares 1123
Instrumentacién Electrénica (1L)
Modelado de Sistemas
Complejos (4 sem)
Control y . . -
15.00-16.00 Sistemas Robotizados Comunicaciones Controly Comymcamones Microelectronica T (4 sem)
: Industriales
Industriales A . -
Sistemas Electrénicos para
Generacion Fotovoltaica y
Edlica (T+A+ L) 4 sem
Instrumentacion Control y Comunicaciones Sistemas Electrénicos para
16.00-17.00 Sistemas Robotizados - Industriales Generacioén Fotovoltaica y
Electrénica . S A- 3l
T: 8 sem; A: 6sem Edlica
Control y Comunicaciones
Industriales S: 3sem; . -
. ” - Sistemas Electrénicos para
. - Instrumentacién Instrumentacion Electronica . .
17.00-18.00 Instrumentacién Electrénica . Generacioén Fotovoltaica y
Electrénica (A) T (2 sem) A (1 sem) o
. : Edlica
Sistemas Robotizados
S: 3sem
Modelado de Sistemas
Complejos Sistemas Electrénicos Sistemas Electrénicos para
18.00-19.00 Microelectronica ; Generacion Fotovoltaica y
- - Reconfigurables 0
Instrumentacién Electrénica (2L) Eodlica
Sem pares
Modelado de Sistemas
Complejos Sistemas Electrénicos Sistemas Electrénicos para
19.00-20.00 Microelectronica Generacién Fotovoltaica y

Instrumentacion Electrénica (2L)
Sem pares

Reconfigurables

Edlica

20.00-21.00
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