ADAPTACION AL GRADO DE
INGENIERIA ELECTRONICA INDUSTRIAL Y
AUTOMATICA

GRADO EN INGENIERIA EN ELECTRONICA
INDUSTRIAL Y AUTOMATICA (PLAN 452)

INGENIERIA TECNICA INDUSTRIAL,
ESPECIALIDAD ELECTRONICA INDUSTRIAL (PLAN
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Expresion Gréfica en la Expresion Grafica y
42355 pre . FB 6 1 16175 | Disefio Asistido por T 7,5 1
Ingenieria
Ordenador
42356 | Fisica | FB 6 1 16177 | Fisicall T 6 1
42357 Fundarpgntos de FB 6 1 16171 Fundarpgntos de T 6 1
Informatica Informatica
42358 | Matematicas | FB 6 1 16172 | Matematicas | T 7,5 1
42359 | Quimica en Ingenieria FB 6 1 16183 | Quimica Electrénica oP 3 1
Administracion de
42360 | Empresa FB |6 |1 16214 | EMPresasy oP | 45 | 3
Organizacion de la
Produccion Il
42361 | Estadistica B |6 |1 16186 | Metodos Estadisticosde | | g | 5
la Ingenieria
42362 | Fisicalll FB 6 1 16170 | Fisica l T 55 1
42363 | Matematicas Il FB 6 1 16178 | Matematicas Il T 7,5 1
42365 | Matematicas Ill FB |6 |2 16190 | Métodos Matematicos en | 5 | 5 |
Ingenieria Electronica |
Administracion de
42366 | Ingenieria de Organizacion | OB | 4,5 2 16205 | Empresasy T 6 3
Organizacion de la
Produccion |
42367 | Ciencia de Materiales OB |45]|2 16182 | Materiales en Ingenieria | o | 4 1
Electrénica
42368 | MecanicaparaMaquinasy | op | g | 5 16195 | Sistemas Mecanicos T 6
Mecanismos
16179 | Circuitos Eléctricos y OB 45 1
42371 | Electrotecnia OB |6 2 Magnéticos
16173 | Teoria de Circuitos T 6 1
42372 | Fundamentos de OB |45]2 16187 | Regulacién Automatical | T | 45 | 2
Automatica
Fundamentos de 16174 | Electrénica Basica OB 6 1
42373 Electrénica OB | 452 16176 | Electrénica Digital T 7,5 1
42375 | Proyectos/Oficina Técnica | OB | 45| 2 16208 | Oficina Técnica T 6 3
o . 16206 | Informatica Industrial | T 6 3
42377 | Automatizacion Industrial OB 6 3 16211 | Informatica Industrial 11 T 45 3
42378 | Electronica Analdgica OB |6 |3 16185 | Electronica Analdgica T 6 2
Electrénica Digital y 16176 | Electrénica Digital T 7,5 1
42379 Microprocesadores OB |6 s 16191 | Microprocesadores OB 6 2
- . 16206 | Informatica Industrial | T 6 3
42380 | Informatica Industrial OB 6 s 16211 | Informatica Industrial Il T 4,5 3




Maquinas y

42381 : . _ OB 16189 | Maquinas Eléctricas OB 6 2
Accionamientos Eléctricos
42382 Disefio de Sistemas de OB 16187 | Regulacién Automatica | T 45 2
Control 16194 | Regulacion Automatica Il T 5 2
. . 16192 | Electrénica de Potencia | T 6 2
42383 | Electronica de Potencia OB 16209 | Electronica de Potenciall | OB | 6 | 3
42384 Métodos y Herramientas OB 16188 | Tecnologia Electrénica | T 45 2
de Disefio Electrénico 16196 | Tecnologia Electrénica Il T 45 2
42386 | Instalaciones Eléctricas OoP 16218 | Instalaciones Eléctricas OoP 6 3
42387 Sistemas Digitales OoP 16191 | Microprocesadores OB 6
Avanzados
16226 | Sistemas de Inspeccion OP | 45 3
42388 | Vision Artificial OoP Industrial
16211 | Informatica Industrial Il T 4,5 3
42389 Control y Comunicaciones OB 16204 | Automatica Industrial | T 4.5 3
Industriales 16210 | Automatica Industrial Il T 4,5 3
16193 | Instrumentacion T 45 2
Instrumentacion Electrénica |
42330 Electrénica OB 16207 | Instrumentacion T 4.5 3
Electronica Il
. . 16204 | Automatica Industrial | T 4.5 3
42391 | Sistemas Robotizados OB 16210 | Automatica Industrial I T | a5 | 3
42392 | Practicas en Empresa OB 7073 | Practicas en Empresa OP | 45 3
Electrénica de Potencia en Disefio de Aplicaciones
42395 | Sistemas de Energia oP 16219 . P oP 6 3
. Industriales
Alternativa
42397 | Microelectrénica OoP 16221 | Microelectrénica OoP 6 3
42402 | Electrénica Industrial oP 16220 | Control en Electonicade | 5 | 45 | 3
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GRADO EN INGENIERIA EN ELECTRONICA
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INGENIERIA INDUSTRIAL (PLAN 210)
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42355 | EXpresion Grafica en la FB | 6| 1 |15986 | Expresion Gréfica T 6 | 1
Ingenieria
. 15983 Fisica | T 6 1
42356 | Fisicall FB 6 1 16002 Laboratorio de Fisica OB 3 2
42357 Fundarpgntos de FB 6 1 15995 Fundarpgntos de T 6 1
Informatica Informatica
- 15984 Célculo | T 75 1
42358 | Matematicas | FB 6 1 15985 Algebra Lineal T 75 1
42359 | Quimica en Ingenieria FB | 6| 1 |is9g7 | FundamentosQuimicosde | 75| 1
la Ingenieria
42360 | Empresa FB 6 1 16006 Economia Industrial T 7,5 2
15994 Introduccioén a la OB 45 1
_ Estadistica
42361 | Estadistica FB 6 1 16001 Métodos Estadisticos de la T 6 2
Ingenieria
. 15996 Fisica lll OB 6 2
42362 | Fisicall FB 6 1 16002 Laboratorio de Fisica OB 3 2
15985 | Algebra Lineal T 75| 1
42363 | Matematicas Il FB 6 1 15984 Calculo | T 7,5 1
15990 Calculo 11 OB 6 1
42364 Tecnologia Ambiental y de OB 6 1 16065 Clen_C|a y Tgcnologla del T 6 5
Procesos Medio Ambiente
15997 Calculo Avanzado OB 6 2
42365 | Matematicas Il FB 6 2 15998 Ecuaciones Diferenciales | T 3,75 2
16005 Ecuaciones Diferenciales |l | OB 525 2
42366 | Ingenieria de Organizacion | OB | 4,5 2 16046 Ingenieria de Organizacion T 6 4
42367 | Ciencia de Materiales oB | 45| 2 |1600s | Fundamentos de Ciencia 6 | 2
de Materiales
Mecénica para Maquinas y 15999 Mecénica Il OB 6 2
42368 Mecanismos OB 6 2 16015 Teoria de Maquinas T 7.5 3
. . . Elasticidad y Resistencia
42369 | Resistencia de Materiales OB | 45 2 16010 de Materiales T 6 3
42371 | Electrotecnia OB 6 2 16003 Teoria de Circuitos T 5,25 2
42372 | Fundamentos de oB | 45| 2 |16016 | Automatica OB | 6 3
Automatica
Fundamentos de 16012 Electrénica Digital | OB | 4,5 3
42373 Electrénica OB | 45 2 16018 Electrénica Analégica OP | 45 3
42374 | Ingenieria Fluidomecanica OB | 45 2 16007 Mecénica de Fluidos | T 6 2
42375 | Proyectos/Oficina Técnica OB | 45 2 16066 Proyectos T 6 5
42376 Termodindmica Técnica y OB 6 2 16011 Termodindmica Técnica Il T 4,5 3
Transmision de Calor 16017 Transmision de Calor OB 3 3




42378 | Electronica Analdgica OB 16018 | Electronica Analdgica OP | 45 3
42379 Electrénica Digital y OB 16012 | Electronica Digital | OB | 45 3
Microprocesadores 16049 | Microprocesadores oP 3 4
42380 | Informéatica Industrial OB 16067 | Computadores OP | 7,5 5
42381 Maquinas y OB 16013 | Maquinas Eléctricas OB | 5,25 3
Accionamientos Eléctricos 16071 | Accionamientos Eléctricos oP 45 5
423g2 | Disefo de Sistemas de OB 16042 | Automatica Il T | 45| 4
Control
42383 | Electronica de Potencia OB 16068 | Electrénica Aplicada oP 7,5 5
42386 | Instalaciones Eléctricas oP 16075 Instalaciones Eléctricas oP 4,5 5
Control v Comunicaciones Control de Instalaciones
42389 Y OB 1185 Industriales con Autématas | LE 6 -
Industriales
Programables
42396 | Mecatrénica oP 1188 Laboratorio de Robética LE 6 -
42402 | Electrénica Industrial OoP 16220 Control en Electronica de OP | 45 3
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42372 | Fundamentos de OB |45]|2 44133 | Ingenieria de Control | T 6 4
Automatica
Electrénica Diaital 16012 Electrénica Digital | CF 4,5 -
42379 | o gtaly OB |6 |3 44137 | Sistemas Electronicos OB | 6 | 4
Microprocesadores >
Digitales
42380 | Informatica Industrial oB |6 |3 4a13g | Sistemas Informaticos en | 5 | g | 4
Tiempo Real
42381 | Maquinasy - oB |6 |3 44132 | Maguinas 'y Sistemas | 5 | 5 | 4
Accionamientos Eléctricos Eléctricos
42382 Disefio de Sistemas de OB |6 3 44149 Ingenieria de Control Il OB 6 5
Control
42383 | Electrénica de Potencia OB |6 3 44147 Electrénica Industrial | OB | 7,5 5
42384 Meto_dosNy Herram_entas oB |6 3 44158 Herrarplt_entas de Disefio opP 6 5
de Disefio Electronico Electrénico
42385 g'.c’de'ado y Simulacionde | g | g | 3 44134 | Modeladoy Simulacién| | OB | 6 | 4
istemas
42387 Sistemas Digitales op |6 3 44137 Sl_st_emas Electrénicos OB 6 4
Avanzados Digitales
42390 | nstrumentacion oB |6 |4 44135 | Sistemas de Percepcion | OB | 6 | 4
Electronica
. . Control y Programacion
42391 | Sistemas Robotizados OB |6 4 44146 de Robots OB 6 5
Electrénica de Potencia en
42395 | Sistemas de Energia OP |6 |4 44148 Electrénica Industrial Il OB | 75 5
Alternativa
42397 | Microelectrénica OoP 6 4 44144 Disefio VLSI OoP 6 6
42399 Slstemgs Electrénicos op |6 4 44145 Dispositivos Logicos opP 6 5
Reconfigurables Programables
42402 | Electrénica Industrial OP |6 4 44148 Electrénica Industrial 11 OB | 75 5
42405 | 'nteligencia Artificial op |6 |4 44156 | Inteligencia Artificial op| 6 | 5
Aplicada




